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SISTEM KEAMANAN MOTOR BERBASIS IOT MENGGUNAKAN
GLOBAL POSITIONING SYSTEM (GPS)

Muhamad Faisol Akbar, Ahmad Fahrudi .S, Nurlaily Vendyansyah
Program Studi Teknik Informatika S1, Fakultas Teknologi Industri
Institut Teknologi Nasional Malang, Jalan Raya Karanglo km 2 Malang,
Indonesia
faisol.akbar300899@gmail.com

ABSTRAK

Semakin banyaknya jumlah pengendara motor, maka semakin meningkatnya
kejahatan terhadap pengguna motor, seperti pencurian dan perampasan atau begal.
Sejauh ini pengamanan pada motor masih bersifat pasif, seperti kunci stang dan
penutup kunci. Belum adanya pengamanan ketika motor dicuri atau dirampas
membuat pencuri akan sangat mudah mengambil motor pengguna. Dengan keadaan
yang seperti itu mobilitas manusia dalam melaksanakan berbagai kegiatan dapat
terbatas, dikarenakan adanya rasa takut dari pengguna motor. Oleh karena itu
penelitian ini bertujuan untuk merancang alat untuk monitoring lokasi dan controlling
kelistrikan motor yang dapat dijalankan melalui aplikasi Android. Penelitian ini
merupakan penelitian pengembangan software keamanan motor. Dalam pembuatan
aplikasi Android ini, penulis menggunakan: (1) Mit App Inventor; (2) Arduino Uno
ATmega 328 sebagai mikrokontroler; (3) modul Sim800l V2 untuk perangkat
komunikasi; (4) modul GPS Neo-6m V2 untuk mendeteksi lokasi; (5) sensor getar
Sw-420; dan (6) relay 4 channel untuk memutuskan dan menyambungkan
kelistrikan motor. Terdapat 8 Fitur yang disediakan aplikasi yaitu dapat
menghidupkan dan mematikan kontak, menghidupkan mesin, menghidupkan dan
mematikan sirine, menghidupkan dan mematikan mode keamanan, dapat
mengetahui lokasi. Berdasarkan hasil pengujian hardware menghasilkan beberapa
kesimpulan, pengujian alat untuk mengetahui delay antara pengguna memberi
perintah dengan alat menjalankan perintah menghasilkan rata-rata 7,5 detik. Selain
itu, pengujian modul GPS dengan menggunakan perhitungan Euclidean Distance
menghasilkan selisih jarak rata-rata 2,6 m, pengujian modul sim800 berjalan dengan
baik sinyal pada modul sim akan tergantung pada provider GSM yang digunakan.

Kata kunci : android, arduino, GPS, motor, sistem keamanan
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