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ABSTRAK 

 
Abstract - Perbaikan faktor daya sangat dibutuhkan dalam 

sistem kelistrikan pada beban 1 fasa dan 3 fasa. Faktor daya yang 

rendah Cosφ<0,85 lagging atau leading menyebabkan penggunaan 

daya (W) menjadi kurang optimal dan pada saat peralatan listrik 

dihidupkan atau dimatikan dalam waktu tidak bersamaan, maka 

akan menyebabkan faktor daya yang berubah-ubah. Sebagai solusi 

digunakan kompensator daya reaktif berupa komponen kapasitor 

dengan 14 variasi nilai kapasitansi dan komponen induktor dengan 

4 variasi nilai induktansi yang terhubung paralel dengan sistem. 

Mikrokontroller Arduino Nano digunakan sebagai prosesor dalam 

mengontrol relay yang terletak pada rangkaian kapasitor dan 

induktor. Didapatkan sebuah alat perbaikan faktor daya secara 

otomatis dengan koreksi faktor daya tertinggi 1 dari faktor daya 

awal 0,60, dan koreksi faktor daya terkecil 0,99 dari faktor daya 

awal 0,75. 

 

Kata Kunci— XOR, Nilai Kapasitor, Sensor Arduino Nano. 
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ABSTRACT 

 
Abstract - Improvement of the power factor is needed in the 

electrical system for 1 phase and 3 phase loads. Low power factor 

Cosφ<0.85 lagging or leading causes the use of power (W) to be less 

than optimal and when electrical equipment is turned on or off at 

the same time, it will cause a variable power factor. As a solution, a 

reactive power compensator is used in the form of a capacitor 

component with 14 variations of the capacitance value and an 

inductor component with 4 variations in the inductance value which 

is connected in parallel with the system. The Arduino Nano 

microcontroller is used as a processor to control the relay located in 

the capacitor and inductor circuit. A power factor correction tool is 

obtained automatically with the highest power factor correction of 

1 from the initial power factor of 0.60, and the smallest power factor 

correction of 0.99 from the initial power factor of 0.75. 

 

Keywords— XOR, Capacitor Value, Arduino Nano Sensor. 
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