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ANALISA UNJUK KERJA MAXIMUM POWER POINT
TRACKER (MPPT) BERBASIS ARDUINO DENGAN
ALGORITMA PERTURB AND OBSERVE (P&O)
SERTA FUZZY LOGIC

Cahyo Edi Wicaksono, Abraham Lomi, Awan Uji Krismanto
ediwicak13@gemail.com

ABSTRAK

Dalam penelitian ini bertujuan untuk mengimplementasikan
Maximum Power Point Tracker (MPPT) menggunakan algoritma
Peturb dan Observe (P&O) dan Fuzzy Logic untuk melukan optimasi
pada output solar panel menjadi tegangan setpoint tergantung pada jenis
beban dan nilai tegangan pada beban menggunakan DC-DC Converter.
Dalam Penelitia ini tipe DC-DC Converter yang digunakan adalah buck-
boost converter non-Inverting dengan mengontrol duty cycle. Dikontrol
menggunakan microcontroller Arduino Mega 2560. Perubahan dari
duty cycle tergantung pada perubahan output tegangan yang dihasilkan
solar panel. Sensor yang digunakan dalam penelitian ini adalah shunt
resistor untuk sensor arus dan prinsip pembagi tegangan dengan resistor
untuk sensor tegangan, dan sensor suhu menggunakan DHT 11 serta
sensor Iradiasi menggunakan BH1750. Output pulsa PWM
dibangkitkan dari 5V menjadi 15 V menggunakan modul buck-boost
converter XL6009 sebagai power untuk TLP250. Dalam penelitian ini
Buck-Boost converter menggunakan frekuensi sebesar 31 kHz untuk
switching. Dalam penelitian ini penulis menggunakan panel surya
dengan kapasitas 100 WP dan kapasitas beban sebesar 20W. Penelitian
ini menunjukan bahwa algoritma fuzzy logic lebih stabil dibandingkan
P&O dan algoritma P&O memiliki fluktuasi yang siginifikan pada
output tegangan. Performa dari duty cycle masing masing algoritma
menunjukan fuzzy logic lebih efisien dibandingkan P&O pada mode
operasinya.

Kata Kunci : MPPT. DC-DC Converter, PWM, P&O, Fuzzy Logic,
Photovoltaic.
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MAXIMUM POWER POINT TRACKER
PERFORMANCE ANALYST BASED ON ARDUINO
WITH PERTURB AND OBSERVE (P&0O) AND
FUZZY LOGIC ALGORITHM

Cahyo Edi Wicaksono, Abraham Lomi, Awan Uji Krismanto
ediwicak13@gemail.com

ABSTRACT

This research aims to implement Maximum Power Point Tracker
(MPPT) using Perturb and Observe (P&O) and Fuzzy Logic Algorithm to
optimise the output of a solar panel into the setpoint depending on the
voltage load by using DC-DC Converter. In this research, the DC-DC
Converter type is Buck-Boost Converter non-Inverting by Controlling the
duty cycle. To set the duty cycle by using Arduino Mega 2560
microcontroller. Adjustment of duty cycle depending on changes the
voltage output value of the solar panel. The sensors used in this research
are a shunt resistor for the current Sensor and a Voltage divider principle
by using the resistor for the voltage sensor, temperature sensor use DHT
11 and Irradiance Sensor use BH1750. Output Pulse Width Modulation
(PWM) Voltage from Arduino is increased from 5 Volt to 15 Volt using
an optocoupler with the type TLP250 using XL6009 for power supply. In
this research, the buck-boost Converter uses a 31 kHz frequency for
switching. The input of the solar panel that the writer use is a Solar Panel
with a capacity of 100 WP, and the load capacity is 20 Watt. This research
shows that the Fuzzy Logic algorithm has a more stable output voltage
than P&O and has significantly fluctuated output voltage. On the
performance of the duty cycle, it is superior to the fuzzy controller than
the P&O algorithm around the operating point.

Keyword: MPPT. DC-DC Converter, PWM, P&O, Fuzzy Logic, Solar
Panel.
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