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ABSTRAK

Di duma yvang semakm maju dan modert seperti saat ini, perkembangan
teknologi dalam bidang elektronika yvang semakin pesat, Banyak sekali sarana.
vang dibuat secara otomatis untuk mempermudah manusia  dalam
menggunakannya. Untuk mewujudkan sarana secara otomatis teérsebur kita
dapat membuamya dengan berbagai macam seftware yang ada, terutama
menggunakan software arduino. Sufiware Arduino adalah peralatan kontrol vang
banyak digunakan di duma elekironik, Dengan ardume rangkaian kontrol cukup
dibuat secara sofware, Banyak sckali alat kontrol yang dibuai dengan cara
otomatis yang berbasis anduine, terutama pada sektor perencanaan alat kontrol
manitoring motar 1 fasa sebagai modul praktikum berbasis ardvine uno.

alat kontrol monitoring motor 1 fasa adalah suatu alat pengukuran yang
bekerja secara otomans menggunakan software arduino. Dengan adanya alat
kontrol monitoring i kita dimudshkan dalam mengukur trafo dengan cara
otomatis karena di dalam alat tersebut sudah dilengkapm beberapa sensor vang
ada, vaitu; sensor tegangan, sensor arus, sensor kecepatan dll. Untuk
pembebanannya sendiri alat ini di bebam dengan menggunakan lampu bolam
25 watt, Data yang di tampilkan ke dalam layar led berupa tegangan. arus, dava,
dan kecepatan,

Kata kunci : Arduing Uno, Pengukuran , Menitoring Moetor.
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Seiring dengn berkembangnya ilmu pengetahuan dan teknelogy di bidang
listrik, dibutuhkan tenaga terampil untuk mengoprasikan maupun menggukur
kapasitas motor induksi 1 fasa, dengan adanya alat ini kita dapar mengetahui
seberapa besar teganpan | arus . kecepatan suvatu motor 1 fasa dengan melihat
tampilan pada LED yang di harapkan dapat mempermudah adik adik tingkat dalam
menggukur motor induksi | fasa

Harapannya dengan pembuatan alat ini dapat meminimalisir angka kesalshan
pada saat pengukuran kapasitas ataupun untuk praktikum motor induksi pada saat
tidak berbeeban atau pada saat berbeban kita dapat mengetahw seberapa besar
efisiensi vang di timbulkan pada saat tidak berbeban dan pada saat berbeban.

Dengan adanya alat * MONITORING MOTOR INDURKSI 1 FASA
BERBASIS ARDUINOQ Uno" imi akan membantu penambahan modul
pernbelajaran praktikum dan dapat di gunakan dalam laboratium worksop.

1.2 Rumusan Masalah
Berdasarkan penjelasan dan latar belakang diatas dapat dirumuskan masalah
sebagat benkut -
a Bagmmana cara memonitoring motor induksi | fasa sebagal modul
praktikum vang berbasis arduino uno
b. Bagmimana pemprogram arduino une agar hisa memomitoring motor
induksi 1 fasa

¢, Bagamimana pemrograman sensor arug. sensor tegangan, sensor kecepatan,

1.3 Tujuan
Adapun Tugas akhir ini bertujuan untuk membuat Perancangan Alat
Memaonitorng motor induksi 1 Fasa Sebagal Modul Praktilum Berbasis Ardumno




1.4

Batasan Masalah
Agar tugas akhir vang akan dibahas tidak meluas, maka tugas akhir dibatasi

sebaga berikut !

1.5

a.

= I C =

oo

=

Untuk memenitoring motor induksi 1 fasa

Untuk analisa percobaan alat, memonitoring moter induksi 1 [asa
Yang di monitonng Arus masuk, Tegangan masuk, Kecepatan.
Menpeunakan program Arduine Uno bahaza C+++
Mengzunakan sensor arus untuk memeonitoring Arus
Menggunakan sensor tegangan untuk memonrtonng tegangan

Menggimakan sensor kecepatan untuk memonitoring kecepatan

Luaran Yang Diharapkan

Mampu mengetahui cars memonitoring motor 1 fasa sebagal modul

praktikum berbasis arduine, Mampu menggunakan Arduine sebagai program yang
akan digunakan.

1.6 Manfaat

Manfaat yang dipercleh dari pembuatan Perancangan Alat Kontrol

Memenitoring motor induksi | Fasa Sebaga) Modul Praktikum Berbasis Arduino
adalah

a
b.

o

Mampu membuat alar dan mengetahw cara kerjanva

Mengetahui perbedaan antara pengukuran dengan cara manual dan otomatis

Kita dapat mengetahwin pemrograman  dari  arduine uno  untuk

memonitoring motor induksi | fasa

Kita dapat mengetahui program arduino dari sensor tegangarn

Kata dapat menpetahui program arduino dan sensor ars

Kita dapat mengetahu program arduino dari sensor kecepatan

Kita dapat memonitaring motor induksi 1 fasa




1.7 Sistematika Penulisan

Sistamatika penyusunan tugas akhir ini terdiri dan:

BABI

BAB 1T

BAB 111

BAB VI

: PENDAHULUAN

Bab 11 bensi sub bab, pendahuluan vang bensikan tentang latar
belakang tujuan batasan masalah

TANDASAN TEORI

Merupakan teon dasar bensikan teon tentang peralatan yang akan
dibuat

[PERENCANAAN dan PEMBUATAN ALAT

Merupakan pembahasan masalah vang berisikan perencanaan
konstruksi alat dan perencanaan pengendali rangkaian vang akan
di bua. BAB [V PENGUILAN ALAT

Merupakan analisa yang bensikan tentang deksknpsi kena alat
dan pengendali rangkaian

PENUTUP

Merupakan bab penutup vang bensikan kesimpulan dan saran

saran dan penelitian vang sudah dilakukan




BABII
LANDASAN TEORI

2.1 Pengertian Motor Induksi 1 Fasa

Motor dalam dunia kelistnkan 1alah mesin yvang digunakan untuk mengubah
gnergi listrik mergadi energi mekanik  Salah satu motor histnk yang umum
digunakan dalam banyak aplikas: 1alah motor nduksi. Motor induksi merupakan
salah satu mesin asinkronous (asynchronous motor) karena mesin 1ni beroperasi
pada kecepatan dibawah kecepatan sinkron. Kecepatan sinkron sendiri ialah
kecepatan rotasi medan magnelik pada mesin. Kecepatan sinkron im dipengaruhi
oleh frekuensi mesin dan banyaknya kutub pada mesin. Motor induksi selalu
berputar dibawah kecepatan sinkron karena medan magnet yvang dibangkitkan stator
akan menghasilkan fluks pada rotor sehingga rotor tersebut dapat berputar, Namun
fluks yang terbangkitkan oleh rotor mengalami lagging dibandingkan fluks yang
terbangkitkan pada stator sehingga kecepatan rotor tidak akan secepat kecepatan
putaran medan magnet. Berdasarkan suplai input yang digunakan, motor induksi
dibagi menjadi dua jenis, yaitu motor: induksi 1 fasa dan motor induksi 3 fasa
Dalam artikel im hanva akan dijelaskan mengenar motor induks: 1 fasa, namun
untuk prinsip kerjanya sendin kedua jenis motor induksi tersebut memiliki prinsip
kerja vang sama Yang membedakan dan kedua metor induksi in1 1alah metor
induksi 1 fasa tidak dapat berputar tanpa bantuan gava dan luar sedangkan motor
induksi 3 fasa dapat berputar sendiri tanpa bantuan gaya dan luar.

Gambar 2.1 Motor Induksi 1 Fasa




Gambar 2.2 bagian-bagian motor

2.2 Pengertian Arduine

Arduine adalzh peralatan control yang banyak digunakan di dunia elekironik
yang fungsinya hampir sama dengan jenis relay, namun smart relay sangat mahal
dipasaran pengerjaan sirkuit control relay vang merupakan instalast langsung pada
aplikasi sistem otomatis sederhana. Dengan arduino rangkaian control cukup
dibuat secara software. Keunggulan menggunakan arduino adalah sangat mudah
dan harizanya sangat terjangkau bagi kelas ekonomi menengah kebawah atau
menengah keatas, bersifat fleksibel dan sangat handal, mudah dalam
memodifikasi (dengan software). Lebih ckonomis dari pada PLC untuk aplikas:
yang sederhana Arduino merupakan alat elektronik yang sangat cfisicn tersedia
datam 3 model vaitu:

a4, Model Nano
b. Model Une
¢, Model Atmega




Gambar 2.3 Arduine Uno

Sneder (st an el cpeen n o B WATTOPTess eony)

aERBS 9

el L5 REE BEL

Gambar 2.4 Arduine Nano
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Gambar 2.5 Arduino Atmega
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2.3  Pengertian Arduino Uno

Ardumo Uno adalah board mikrokontroler berbasis ATmega3 28 (dalasheet),
Memiliki 14 pin input dan output digital dimana 6 pin input tersebut dapat
digunakan sebagai output PWM dan 6 pin input analog, 16 MHz osilator kristal,
koneksi USB, jack power, [CSP header, dan tombol resel. Untuk mendukung
mikrokontroler apar dapal digunakan, cukup hanya menghubungkan Board
Arduine Uno ke komputer dengan menggunakan kabel USB atau listrik dengan AC
yang-ke adaptor-DC atau baterai untuk menjalankannya.

Uno berbeda dengan semua board sebelumnva dalam hal koneksi TISB-to-

serial vaitu menggunakan fitur Aimega8U2 vang diprogram sebagar konverter




USR-io-serial berbeda dengan board sebelumnya yang mengpunakan chip FTDI
driver LISB-to-senal. Nama “Uno” berarti sarv dalam bahasa Ttalia, untuk menandai
peluncuran Arduino 1.0, Uno dan verst 10 akan menjadi versi referensi dan
Arduino, Uno adalah vang terbaru dalam serangkaian board USE Arduine, dan
sebagal model referenst untuk platform Arduino, untuk perbandingan dengan vers

sebelumnya, lihat indeks board Arduino.

Sumnary

Microcontroller ATmegal28

Operasi dengan dava 5V Voltage

Input Tegangan (disarankan) 7-12V

Input Tegangan (batas) 6-20V

Digital 1 / O Pins 14 (dimana § memberikan output PWM)
Analog Input Pin 6

DC Lancar per 1/ 0 Pin 40 mA

Saat 3.3V Pin 50 mA DC

Flash Memory 32 KB (ATmega328) yang 0.5 KB digunakan oleh bootloader
SRAM 2 KB (ATmega328)

EFPROM 1 KB (ATmegal28)

Clock Speed 16 MHz

2.3.1 Power

Unou Arduino dapat diaktifkan melalui koneks: USB atau dengan catu daya
sksternal (otomatis). Eksternal (non-USB) daya dapat berasal baik dan AC-ke
adaptor-DC  -atau baterai. Adapror ini dapat dihubungkan dengan menancapkan
plug jack pusat-positif ukuran 2. Imm konektor POWER_ Ujung kepala dan batera
dapat dimasukkan kedalam Gnd dan Vin pin header dari konektor POWER. Kisaran
kebufuhan daya vang disarankan untuk board Uno adalah7 sampai dengan 12 volt,
jika diberi dava kurang dari 7 volt kemungkinan pin Sv Uno dapat beroperasi tetapi
tidak stabil kemudian jikadiben dava lebih dari 12V, regulator tegangan bisa panas
dan dapat merusak board Uno. Pin listrik adalah sebagai benkut:
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