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ABSTRAK 

 
RANCANG BANGUN KENDALI RUMAH BERBASIS 

MIKROKONTROLER DAN BLYNK 
 

CHYNTIA AQUITADEVI PRATIWI, NIM : 2012901 
Dosen Pembimbing I : Dr. F. Yudi Limpraptono, ST., MT 

Dosen Pembimbing II : Sotyohadi, ST., MT 
 
 

Pada era modern masa sekarang ini, kehidupan manusia 
perkotaan ini sangatlah sibuk. Dengan sibuknya masyarakat perkotaan ini 
maka semua yang dilakukan haruslah tidak menyita waktu mereka. 
Diharapkan pekerjaan sederhana dapat dilakukan dengan cara yang cepat 
dan juga efisien. Tujuan penelitian ini adalah merancang sebuah sistem 
control yang mampu mengontrol sebuah rumah agar menjadi rumah yang 
nyaman.Alat ini menggunakan ESP 32 sebagai pengontrol utama. 
Pembukaan pintu pagar dan pintu masuk rumah menggunakan aplikasi 
Blynk, yang mana terdapat motor servo dan solenoid pada pintunya. 
Apabila pintu dibuka secara paksa maka buzzer akan menyala dan muncul 
notifikasi pada aplikasi Blynk. Lampu carport akan menyala apabila 
sensor LDR mendeteksi cahaya lampu dari mobil. Menyalakan lampu 
ruang tamu, kamar tidur dan dapur dapat dilakukan dengan tombol pada 
aplikasi Blynk. Pada kamar tidur terdapat sebuah meja kerja yang 
memiliki lampu, lampu dinyalakan dengan menggunakan sensor PIR 
yang mendeteksi gerakan manusia. Pada dapur terdapat sensor api yang 
mana bila mendeteksi api, buzzer akan menyala dan muncul notifikasi 
pada aplikasi Blynk. 
 
Kata kunci : Rumah Nyaman, ESP 32, Blynk, Motor Servo, Sensor PIR, 
Sensor Api, Sensor LDR. 
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ABSTRACT 
 

DESIGN AND BUILD HOME CONTROL BASED ON 
MICROCONTROLLER AND BLYNK 

 
CHYNTIA AQUITADEVI PRATIWI, NIM : 2012901 

Dosen Pembimbing I : Dr. F. Yudi Limpraptono, ST., MT 
Dosen Pembimbing II : Sotyohadi, ST., MT 

 
In today's modern era, urban human life is very busy. With this 

busy urban community, everything that is done must not take up their 
time. It is hoped that simple work can be done in a fast and efficient way. 
The purpose of this study is to design a control system that is able to 
control a house so that it becomes a comfortable home. This tool uses ESP 
32 as the main controller. Opening gates and house entrances using the 
Blynk application, which has a servo motor and solenoid on the door. If 
the door is forcibly opened, the buzzer will light up and a notification will 
appear on the Blynk application. The carport light will light up when the 
LDR sensor detects the light from the car. Turning on the lights in the 
living room, bedroom and kitchen can be done with a button on the Blynk 
app. In the bedroom there is a work desk that has a lamp, the lamp is 
turned on using a PIR sensor that detects human movement. In the kitchen 
there is a fire sensor which when it detects a fire, the buzzer will turn on 
and a notification will appear on the Blynk application. 
 
Keywords : Comfortable Home, ESP32, Blynk Servo Motor, PIR Sensor, 
Flame Sensor, LDR Sensor. 
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