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Abstrak  
 

Representasi pemodelan 3 dimensi dengan metode fotogrametri jarak dekat yang 

merupakan salah satu cabang dari fotogrametri telah digunakan selama bertahun-

tahun dengan prinsip dan teorinya karena  dapat menghasilkan visualisasi lebih 

menarik dalam memberikan informasi. Pemodelan 3D merupakan kebutuhan 

penting dalam berbagai bidang seperti industri, arkeologi, pembelajaran, 

konstruksi dan rekonstruksi. Tujuan dari penelitian ini adalah menganalisa 

kualitas jaringan pemotretan rentang dekat yaitu jaringan konfigurasi pemotretan 

konvergen, normal, dan kombinasi. Ketiga konfigurasi ini digunakan untuk 

visualisasi 3D modeling jembatan di area Bendungan Selorejo, Desa Pandansari, 

Kec. Ngantang, Kabupaten Malang, Jawa Timur  dengan  panjang jembatan ± 65 

meter dan lebar jembatan ± 5 meter. Pengambilan data konfigurasi pemotretan 

konvergen dilakukan dengan satu kali posisi berdiri dapat mengambil banyak 

gambar, sedangkan pengambilan foto dalam posisi normal mensyaratkan 

ketegaklurusan antara garis sumbu kamera terhadap objek. Kombinasi dari 

keduanya merupakan gabungan pengambilan data konvergen dan normal. Hasil 

penelitian ini menunjukan bahwa  dalam aplikasi fotogrametri rentang dekat, 

penerapan konfigurasi kombinasi sangat sesuai apabila diterapkan dalam 

visualisasi 3D modelling  jembatan karena  memiliki kualitas geometri yang baik 

dari segi visual dan didukung dengan ketelitian ukuran dimensi jembatan atau root 

mean square error (RMSE) untuk  independent control point  (ICP) adalah 

0,06854 meter dan perbandingan data jarak retro antara di lapangan dan di model 

3D adalah 0,01008 meter.  Hasil ini mengindikasikan bahwa  konfigurasi 

kombinasi sangat sesuai  digunakan dalam dunia fotogrametri rentang dekat.  

 

Kata Kunci:  Fotogrametri rentang dekat; pemodelan 3 dimensi (3D), konfigurasi 

pemotretan 
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