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ABSTRAK 
 

Alat perajang keripik kentang merupakan alat mekanik yang menggunakan 

momtor listrik sebagai tenaganya, dan berfungsi sebagai perajang kentang dalam 

jumlah yang banyak dan secara kontinyu. Telah dilakukan berbagai penelitian 

untuk perancangan alat / mesin perajang keripik kentang yang efektif salah satunya 

dengan memanfaatkan motor listrik.  

Metodologi dalam penelitian ini diawali oleh perancangan alat perajang 

keripik kentang, kemudian setelah alat perajang kentang dirancang dan dibuat, alat 

perajang tersebut diuji kecepatan putaran pulinya menggunakan tachometer, 

kemudian dibandingkan dengan kecepatan putaran yang direncanakan. Pengujian 

kapasitas perajangannya dengan merajang tiga buah kentang secara kontinyu dan 

waktu perajangannya dihitung dengan stopwatch, setelah itu kapasitas perajangan 

dihitung. 

Hasil dari perancangan alat adalah : Mesin perajang kentang ini 

menggunakan daya motor listrik sebesar 1/4 HP. Sistem transmisi mesin perajang 

kentang ini mereduksi putaran motor listrik dari 1400 rpm menjadi 291.67 rpm, 

menggunakan 2  puli diameter Ø 63.5 mm untuk puli motor listrik, dan Ø 304.8 

mm untuk puli penggerak piringan perajang, dan dihubungkan oleh v-belt A-51 

dengan keliling v belt 1300 mm. Poros yang digunakan berdiameter 25 mm dengan 

bahan Stainless Steel.  

Hasil analisa pengujian kecepatan putaran puli motor listrik terdapat 

perbedaan putaran motor listrik dikarenakan perubahan tegangan listrik. Hasil 

analisa pengujian kecepatan putaran puli penggerak piringan perajang terdapat 

perbedaan 0.26 rpm dengan kecepatan putaran puli penggerak teoritis, dikarenakan 

pengukuran kecepatan putaran puli penggerak piringan perajang terjadi 

ketidakpastian alat ukur. Hasil analisa pengujian kapasitas perajangan dari alat 

mampu merajang kentang dengan kapasitas perajangan rata – rata sebesar 57.02 

Kg/Jam. Waktu perajangan dan kecepatan putaran piringan perajang memiliki 

hubungan perbandingan terbalik, dan kapasitas perajangan dan kecepatan putaran 

piringan perajang memiliki hubungan yang berbanding lurus. 

 

Kata Kunci: Kentang, Keripik, Motor Listrik, Alat Perajang keripik. 
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ABSTRACT 

Potato chip chopper is a mechanical device that uses an electric motor as its 

power, and functions as a potato chopper not only in large quantities but also at 

continuous state. Various studies have been carried out to design an effective potato 

chip chopper/machine, one of which is by using an electric motor. 

The methodology in this study was initiated by designing a potato chip 

chopper. Having been designed and manufactured, the tool was tested for the 

rotational speed of the pulley using a tachometer, then compared with the intended 

rotation speed. The chopping capacity was tested by chopping three potatoes 

continuously and the chopping time was calculated using a stopwatch, after that 

the chopping capacity was calculated. 

The results of the tool designing are: This potato chopping machine uses an 

electric motor of 1/4 HP. The transmission system of this potato chopping machine 

reduces the rotation of the electric motor from 1400 rpm to 291.67 rpm, uses 2 

pulleys with a diameter of 63.5 mm for the electric motor pulley, and 304.8 mm for 

the drive pulley of the chopping disk, and is connected by a v-belt A-51 with a 

circumference of v-belt 1300mm. The shaft used is 25 mm in diameter with Stainless 

Steel material. 

The rotational speed analysis of the electric motor pulley shows that there 

are differences in the rotation of the electric motor due to changes in the electric 

voltage. While the results of the rotational speed testing analysis of the chopping 

disk drive pulley indicates that there is a difference of 0.26 rpm with the theoretical 

drive pulley rotation speed. It is due to the measuring instrument uncertainty. Based 

on the analysis of the chopping capacity test the tool is capable of chopping 

potatoes with an average chopping capacity of 57.02 Kg/hour. The chopping time 

and the rotating speed of the chopping disc have a reverse proportion correlation, 

while the chopping capacity and the rotating speed of the chopping disc have a 

direct proportional correlation. 

 

Keywords: Potato, Chips, Electric Motor, Potato Chips Chopper. 
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