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ABSTRAK 
 

PURWARUPA ALAT PENKAR DAN PEMBERSIH BERAS 
AUTOMATIS BERBASIS ARDUINO UNO  

 
MOHAMAD CHOLIL, NIM : 1712052 

Dosen Pembimbing I : Dr. F. Yudi Limpraptono, ST., MT. 
Dosen Pembimbing II : Irmalia Suryani Faradisa, ST, MT. 

 
Kebanyakan masyarakat yang masih mengelola penakaran dan 

pembersihan beras dengan cara pencuian secara manual. Permasalahan 

yang sering terjadi adalah masyarakat menakar beras menggunakan gelas 

maunpun timbangan untuk ingin menanak nasi sehingga takaran beras 

yang ingin di nanak menjadi asal asalan dan membutuhkan waktu yang 

lama. Disamping itu, masyarakat juga terkadang membersihkan beras 
dengan air yang dibilas secukupnya, kebersihan beras bisa diketahui 

dengan adanya air bilasan yang tidak terlalu kotor dan tidak terlalu bersih. 

Untuk mengatasi permasalahan tersebut, maka dibuat sistem penakar dan 

pembersih automatis.  

Penelitian ini membahas tentang memudahkan masyarkat waktu 

ingin menakar jumlah beras dan membersihkan beras yang ingin di 

masak. Pada awalnya beras di taruh di wadah yang sudah ditentukan, 

kemudian alat ini menentukan berat pada benda yang digunakan untuk 

kalibrasi dan berat takaran yang di inginkan, kemudian servo akan 

membuka sehingga akan mendorong beras yang ada di tempat menuju ke 

load sensor (hx711) dan ketika takaran beras sudah sesuai dengan yang 
diinginkan maka servo akan berhenti dan kemudian pompa air A akan 

terbuka selama waktu yang ditentukan (32s) setelah itu  motor dc akan 

memutar sampai waktu ditentukan (10s) maka motor akan terhenti, 

setelah motor terhenti sensor turbidity akan mendeteksi kekeruhan air 

pembersihan jika lebih dari sama dengan 2600NTU maka pompa air B 

akan terbuka (32s) begitupun sebaliknya, setelah turbidity mendeteksi 

kekeruhan 2600NTU maka alat ini akan terhenti atau selesai . Alat ini di 

control menggunakan arduino uno   

Kata Kunci : Sensor Load Cell (hx711), Sensor Turbidity,Arduino 

UNO, Servo, Motor Dc, Kejernihan, Mode Membersihkan, Mode 

penimbangan.



ABSTRACT 
 

DEVICEPROTOTYP OF AUTOMATIC RICE MEASURING AND 
CLEANING BASED ARDUINO UNO 

 
MOHAMAD CHOLIL, NIM : 1712052 

Supervisor I : Dr. F. Yudi Limpraptono, ST., MT. 
Supervisor II : Irmalia Suryani Faradisa, ST, MT. 

 
Most people still manage the dosing and cleaning of rice by 

manual washing. The problem that often occurs is that people measure 
rice using glasses or scales to want to cook rice so that the amount of 
rice they want to cook is random and takes a long time. In addition, the 
community also sometimes cleans rice with enough rinsed water, the 
cleanliness of the rice can be known by the presence of rinse water that 
is not too dirty and not too clean. To overcome this problem, an 
automatic measuring and cleaning system was created. 

This research discusses about making it easier for people when 
they want to measure the amount of rice and clean the rice they want 
to cook. At first the rice is placed in a predetermined container, then this 
tool determines the weight of the object used for calibration and the 
desired weight, then the servo will open so that it will push the rice in 
place to the load sensor (hx711) and when the rice dose is as desired, 
the servo will stop and then the water pump A will open for the specified 
time (32s) after that the dc motor will rotate until the specified time (10s) 
then the motor will stop, after the motor stops the turbidity sensor will 
detect turbidity If the cleaning water is more than equal to 2600NTU 
then the water pump B will open (32s) and vice versa, after the turbidity 
detects the turbidity of 2600NTU then this tool will stop or finish. This 
tool is controlled using Arduino Uno 

 
Keywords: Load Cell Sensor (hx711), Turbidity Sensor, Arduino UNO, 
 Servo, Dc Motor, Clarity, Cleaning Mode, Weighing Mode. 
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