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ABSTRAK 

Perancangan alat memandikan, pemberi pakan, minum burung 

otomatis melalui beberapa mekanisme diantaranya pembuatan rangka, 

pemasangan komponen bahan serta pembuatan sistem Arduino Mega 

yang meliputi pembuatan jalur rangkaian, pemasangan komponen dan 

pengimputan bahasa program pada sistem Arduino Mega. Rumusan 

masalah dari penelitian ini merancang sistem perancangan alat 

memandikan, pengisian pakan dan minum burung secara otomatis 

menggunakan Arduino Mega kemudian mengimplementasikan dari hasil 

uji kontroler Arduino Mega untuk mengatasi pengisian pakan dan minum 

burung secara otomatis ketika habis serta memandikan burung secara 

otomatis. Dengan tujuan menghasilkan sistem perancangan alat 

memandikan burung pengisian pakan dan minum burung secara otomatis 

ketika pakan dan minum burung habis menggunakan Arduino Mega, 

Penelitian ini menggunakan R&D dalam merancang alat pemberi pakan 

minum serta  memandikan burung secara otomatis ini dimulai dari tahap 

identifikasi masalah sampai dengan pengujian alat. Hasil dari 

perancangan alat pemberi pakan burung minum dan memandikan secara 

otomatis melalui beberapa mekanisme diantaranya pembuatan rangka, 

pemasangan komponen bahan serta pembuatan sistem Arduino Mega, 

Prototipe yang dapat bekerja menggunakan sensor IR infrared dan water 

level sensor. Ketika sensor IR infrared menyala maka akan mengisi pakan 

berupa pelet secara otomatis ke dalam wadah pakan yang mana 

membutuhkan waktu yang sedikit berbeda – beda, dan ketikawater level 

sensor menyala maka akan mengisi air minum secara otomatis ke dalam 

wadah minum membutuhkan waktu yang sedikit berbeda – beda. 



 

 

 

Kata Kunci: -Water level sensor, Arduino Mega, Otomatisasi Pakan 

Minum Burung serta Memandikan Burung 
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