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ABSTRAK

Risfaldiansyah. 2022. Perencanaan Transmisi Dan Katrol Alat Perebah
Hewan Kurban Otomatis. Institut Teknologi Nasional Malang. Fakultas Teknologi
Industri. Teknik Mesin Diploma Tiga. Dosen Pembimbing : Ir. Achmad Taufik.,

MT.

Transmisi dan katrol pada Alat Perebah Hewan Kurban Ini Memiliki Tujuan
Yaitu Mengetahui Perancangan Komponen Transmisi dan Katrol, Serta Komponen

Apa Saja Yang Digunakan Pada Alat Perebah Hewan Kurban Otomatis.

Metode Yang Diterapkan Pada Perancangan Alat Perebah Hewan Kurban
ini Di Awali Dengan Perancangan Konsep, Penyajian Gambar Dan Indentifikasi
Alat Dan Bahan. Bahan Yang Digunakan Pada Perancangan Transmisi Alat
Perebah Hewan Kurban ini Terdiri dari Motor Listrik, Gearbox, Bearing LM8UU,

Roda Katrol, Kawat Seling 8mm.

Hasil Dari Perhitungan Alat Perebah Hewan Kurban Dengan penggerak
Motor AC Sebagai Penggerak Utama Yang Menghasilkan Daya Motor 1 kw
Dengan Putaran 1400 RPM, Hasil Dari Alat Perebah Hewan Kurban Ini Dapat
Mencapai Kapasitas 1 Ekor Hewan Berukuran Hingga 1 ton, Dari Hasil Pengujian
Yang Telah Dilakukan, Dapat Diketahui Bahwa Keseluruhan Komponen Transmisi
Alat Perebah Hewan Ini Berfungsi Dengan Baik Dan Sesuai Dengan Apa Yang

Diharapkan.

Kata Kunci : Transmisi, Perebah Hewan Kurban, Gearbox.



ABSTRACT

Risfaldiansyah. 2021. Transmission and Pulley Restraining Box of
Sacrificial Animal Automatic. National Institute of Technology Malang. Faculty of
Industrial Technology. Mechanical Engineering Diploma Three. Supervisor : Ir.

Achmad Taufik, MT.

The Design Of Restraining Box Automatic Has A Purpose To Know The
Design Of The Component Transmission and Pulley, And What Are Used In The

Restraining Box of Sacrificial Animal Automatic.

The Method Used In Restraining Box Automatic Begins With A Design
Concept, Pictures Presentation And, Identification Tools and Materials. Materials
Used In The Design For The Transmission Restraining Box of Sacrificial Animal
Automatic Using Electric Motor, Gearbox, Bearing LM8UU, Pulley, Wire Roped

8mm.

The Result Of Transmission Restraining Box of Sacrificial Animal
Automatic With A 1 Motor AC As A Main Motor That Produces 1 kw Of Power
At 1400 RPM, The Scale Of Restraining Box Can Reach 1 animalWith Weight Up
To 1 Ton, From The Testing Already Done, It Is Known That The Entire
Transmission Restraining Box of Sacrificial Animal Automatic Is Works Well And

In Accordance With Expectations.

Keywords : Transmision, Restraining Box, Gearbox.
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