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ABSTRAK 

 Dalam penelitian ini bertujuan untuk mengimplementasikan DC 

to DC konverter menggunakan algoritma incremental conductance untuk 

melakukan optimasi pada output solar panel menjadi tegangan setpoint 

tergantung pada jenis beban dan nilai tegangan pada beban. Konverter 

yang digunakan adalah CUK konverter dengan mengontrol duty cycle 

yang dikontrol dengan Arduino mega 2560. Sensor yang digunakan 

adalah sensor tegangan, dan sensor arus untuk input metode incrementl 

conductance. Frekuensi switching yang digunakan adalah 50Khz. Panel 

surya yang digunakan dalam penelitian ini adalah 50 WP dengan beban 

baterai. Penelitian ini menunjukan bahwa metode yang digunakan dapat 

memaksimalkan tegangan setpoint, sehingga keluaran dari konverter 

stabil di tegangan setpoint.  

 

Kata kunci : DC to DC Converter, Incremental Conductance, Cuk 

Konverter 

  



 

DESIGN OF DC to DC WITH INCREMENTAL CONVERTER 

CONDUCTANCE USING ARDUINO IN SMALL SOLAR 

POWER PLANT 

 

Anom Bayu Nugroho, Ir. Widodo Pudji Muljanto, MT., Ir. Ni Putu 

Agustini MT. 

 

ABSTRACT 

 This study aims to implement a DC to DC converter using an 

incremental conductance to optimize the solar panel output to a setpoint 

voltage depending on the type of load and the value of the voltage on the 

load. The converter used is the CUK converter by controlling the duty 

cycle which is controlled with Arduino mega 2560. The sensors used are 

voltage sensors and current sensors for incremental 

conductance.frequency switching used is 50Khz. The solar panel used in 

this study is 50 WP with a battery load. This study shows that the method 

used can maximize the setpoint voltage, so that the output of the converter 

is stable at the setpoint voltage. 

 

Key word : DC to DC Converter, Incremental Conductance, Cuk 

Konverter 
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