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ABSTRAK 

Industri pangan sebagai salah satu sektor industri yang sangat penting 

dalam perekonomian Indonesia, karena mampu memenuhi kebutuhan pangan dan 

dapat menyumbangkan devisa yang cukup besar untuk pendapatan negara. 

Singkong merupakan hasil komoditas lokal yang berpotensi perlu dikembangkan 

guna mandukung ketahanan pangan lokal. Permasalahan yang dihadapi 

masyarakat terdapat pada kendala dalam pemarutan singkong, dimana belum 

adanya mesin pemarut singkong yang spesifikasinya sesuai dengan apa yang 

dibutuhkan masyarakat. Penelitian ini bertujuan untuk mengetahui kecepatan 

putaran pada silinder pemarut atau mata pisau pada mesin pemarut, berapakah 

kecepatan yang paling ideal yang dibutuhkan untuk kebutuhan pemarutan 

singkong serta agar penulis mengetahui proses perancangan mesin pemarut 

singkong dengan menggunakan penggerak motor listrik dan juga penulis mencoba 

mengetahui perbandingan dari hasil penelitian-penelitian terdahulu. Ada beberapa 

kecepatan yang penulis coba untuk melakukan pengujian, diantaranya adalah 

1466, 1391dan 1386. Untuk merubah kecepatan putaran motor listrik tersebut 

digunakanlah alat yang bernama dimmer AC, alat tersebut bekerja menurunkan 

voltase listrik yang akan masuk ke motor listrik sehingga jika voltase listrik 

berkurang, dapat memperlambat putaran yang dikeluarkan oleh motor listrik. 

Berdasarkan hasil pengujian kecepatan putaran pada 1466 RPM didapatkan hasil 

yaitu kecepatan yang paling ideal untuk digunakan pada proses pemarutan 

singkong, karena pada kecepatan ini didapatkan pada voltase maksimal, yaitu 220 

votl, dan juga jika mesin terus-terusan diberi tegangan listrik yang tidak normal 

akan menyebabkan kerusakan pada mesin tersebut. Walaupun kecepatan dari 

motor listrik adalah 1480 RPM, tetapi tidak dapat disalurkan seluruhnya melalui 

sabuk, dikarenakan terjadinya slip pada saat pulley bergerak dan berputar serta 

menggerakkan sabuk. Kecepatan tersebut sudah cukup baik digunakan untuk 

produksi singkong parut sehari-hari, aman digunakan, dan juga tidak 

membahayakan penggunanya. Berdasarkan hasil pengujian pada kecepatan 1391 

dan 1386 RPM pada mesin mendapatkan hasil yang kurang memuaskan. 

Dikarenakan pada kecepatan tersebut  putaran yang dihasilkan tidak maksimal 

yang disebabkan oleh tidak stabilnya suplai listrik yang masuk ke motor listrik, 

hal itu menyebabkan peningkatan panas yang cukup signifikan pada motor listrik, 

jika motor listrik cepat panas akan mempercepat umur masa pakai motor listrik. 

Dari penelitian ini penulis membuat kesimpulan dimana kecepatan yang paling 

ideal untuk digunakan memarut singkong adalah 1.466 RPM. 

   

 Kata kunci : Singkong, Kecepatan Putaran (RPM), Dimmer AC, Efiktifitas 

Kecepatan putaran 
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ABSTRACT 

The food industry is one of the most important industrial sectors in the 

Indonesian economy, because it is able to meet food needs and can contribute quite 

a large amount of foreign exchange to state income. Cassava is a local commodity 

that has the potential to be developed to support local food security. The problems 

faced by the community are in the obstacles in grating cassava, where there is no 

cassava grater machine whose specifications are in accordance with what is 

needed by the community. This study aims to determine the rotational speed of the 

grater cylinder or blade on the grater machine, what is the most ideal speed needed 

for the needs of grating cassava and so that the authors know the process of 

designing a cassava grater machine using an electric motor drive and also the 

author tries to find out the comparison of the results. previous studies. There are 

several speeds that the author tries to test, including 1466, 1391 and 1386. To 

change the rotational speed of the electric motor, a tool called a tachometer is 

used, the tool works to reduce the electric voltage that will enter the electric motor 

so that if the electric voltage decreases, it can slow down rotation of the electric 

motor. Based on the results of testing the rotational speed at 1466 RPM, the result 

is the most ideal speed for use in the grating process of cassava, because at this 

speed it is obtained at the maximum voltage, which is 220 votl. And also if the 

machine is continuously given an abnormal electrical voltage it will cause damage 

to the machine. Although the speed of the electric motor is 1480 RPM, it cannot be 

channeled entirely through the v-belt, due to slippage when the pulley moves and 

rotates and moves the v-belt. This speed is good enough to be used for daily grated 

cassava production, safe to use, and also does not harm the user. Based on the test 

results at a speed of 1391 and 1386 RPM on the engine, the results were less than 

satisfactory. Due to the speed at which the rotation is not optimal, which is caused 

by the unstable supply of electricity entering the electric motor, it causes a 

significant increase in heat in the electric motor, if the electric motor heats up 

quickly, it will accelerate the service life of the electric motor. From this study, the 

authors conclude that the most ideal speed for grating cassava is 1,466 RPM. 

 

Keywords : Cassava, Rotational Speed (RPM), Tachometer, Rotational 

Speed Efficiency  
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