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ABSTRAK

Adhityarama. 2022. Perencanaan Kontrol Dan Transmisi Mesin Spinner Peniris
Minyak Non Cholesterol Beserta Kontrol Deep Fryer. Laporan Tugas Akhir. Institut Teknologi
Nasional Malang. Fakultas Teknologi Industri. Teknik Mesin Diploma Tiga. Dosen
Pembimbing : Wahyu Panji Asmoro, ST.MT.

Tujuan Dari Perencanaan Kontrol Dan Transmis Mesin Spinner Peniris Minyak Dan
Kontrol Deep Fryer Ini Adalah Mengetahui Cara Merancang Sistem Kontrol Dan Transmisi
Pada Mesin Spinner Peniris Minyak Dan Kontrol Deep Fryer, Menentukan Prinsip Kerja
Komponen Sistem Kontrol Dan Transmisi Pada Mesin.

Metode Yang Diterapkan Dalam Perancangan Mesin Spinner Dan Deep Fryer Ini Di
Awali Dengan Perancangan Konsep. Penyajian Gambar Dan Identifikasi Alat Dan Bahan Yang
Digunakan Pada Perancangan Kontrol Dan Transmisi Mesin Spinner Dan Deep Fryer Ini
Adalah Mikrokontroller, Sensor Suhu, Motor Listrik.

Perencanaan Kontrol Dan Transmisi Mesin Spinner Peniris Minyak Non Cholesterol
Beserta Kontrol Deep Fryer Menggunakan Motor Listrik Sebagai Penggerak Utama Dari
Mesin Spinner Dengan Daya Motor Listrik 0,09HP Yang Ditransmisikan Ke Poros Dan
Keranjang Spinner Peniris Minyak. Dan Mikrokontroller Sebagai Pengatur Kecepatan Spinner,
Timer Spinner, Suhu Deep Fryer, Dan Timer Deep Fryer. Dapat Diketahui Bahwa Setelah
Dilakukan Pengujian Berfungsi Sesuai Dengan Apa Yang Diharapkan.

Kata Kunci : Mesin Peniris Minyak.
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ABSTRACT

Adityarama. 2022. Planning of Control and Transmission of Non Cholesterol Oil
Draining Spinner Machine and Deep Fryer Control. Final report. Malang National Institute
of Technology. Industrial Technology Faculty. Mechanical Engineering Diploma Three.
Supervisor : Wahyu Panji Asmoro, ST.MT.

The Purpose Of Planning Control And Transmission Of Qil Draining Spinner And
Deep Fryer Control Is To Know How To Design The Control And Transmission System On
The QOil Drain And Control Of The Deep Fryer Spinner Machine, To Determine The Working
Principle Of The Control And Transmission System Components On The Machine.

The Method Applied In The Design Of The Spinner And Deep Fryer Machine Begins
With Concept Design. Image Presentation And Identification Of Tools And Materials Used In
The Design Of Control And Transmission Of Spinner And Deep Fryer Machines These Are
Microcontrollers, Temperature Sensors, Electric Motors.

Planning Control And Transmission Of Non Cholesterol Oil Draining Spinner Machine
With Deep Fryer Control Using An Electric Motor As The Main Drive Of The Spinner Machine
With 0.09HP Electric Motor Power Which Is Transmitted To The Oil Draining Shaft And
Basket. And Microcontroller As Spinner Speed Regulator, Spinner Timer, Deep Fryer

Temperature, And Deep Fryer Timer. It can be seen that after testing it functions as expected.

Keywords: Oil Draining Machine.

A. PENDAHULUAN

Di dalam perkuliahan, mahasiswa

dituntut untuk menyelesaikan kurikulum

yang sudah ditetapkan oleh pihak
perguruan tinggi agar tercapai suatu
kompetensi yang diharapkan sebagai

lulusan. Di sisi lain, ide kreatif mahasiswa
sangatlah luas dan dimungkinkan adanya

perwujudan ide-ide kreatif mahasiswa di

luar kurikulum yang ada. Dengan laporan
ini, mahasiswa dapat menyalurkan ide atau
gagasan mereka untuk menghasilkan suatu
tujuan yang berguna bagi kehidupan
manusia secara nyata.

Salah satu gagasan adalah sebagai berikut,
Pada moderen ini

era sekarang

perkembangan untuk sektor teknologi dan
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pembangunan sangat cepat. Banyak variasi-
variasi teknologi yang semakin maju yang
mempermudah aktivitas setiap manusia.
Minyak merupakan media penggorengan
bahan pangan yang banyak dikonsumsi
masyarakat luas. Salah satu hasil olahan
kelapa sawit yang menjadi bahan makanan
pokok yang mendapatkan perhatian khusus
dari pemerintah adalah minyak goreng atau
disebut RBD  (Refined, Bleached,
Deordorized) (Utama, 2013).
B. METODE PENELITIAN

Metodologi yang dipilih harus
berhubungan erat dengan prosedur, alat,
serta desain  penelitian/perancangan
yang digunakan. Secara harfiah,
metodologi merupakan uraian tentang
cara kerja bersistem yang berfungsi
memudahkan pelaksanaan suatu
kegiatan untuk mencapai tujuan yang
sudah ditentukan. Metode penelitian
yang digunakan dalam melaksanakan
tugas akhir ini adalah metode deskrivtif,

yaitu pencarian fakta dengan interpretasi

yang tepat. Jenis penelitian deskriptif
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yang digunakan, meliputi:
1. Metode literatur (studi pustaka)
2. Metode penelitian (observasi)
3. Metode wawancara

C. HASIL DARI PERENCANAAN
ALAT

Hasil dari perancangan alat kontrol
dan transmisi mesin spinner peniris minyak
non cholesterol beserta kontrol deep fryer,
penggerak untuk spinner motor spin SRD
yang dikontrol oleh Arduino Nano.
Mengatur suhu penggorengan, waktu, dan
kecepatan motor spinner ini menggunakan
inputan sensor suhu NTC Thermistor 10,
Modul AC Light Dimmer, dan Arduino
Nano untuk inti dari sistem kontrol.

Alat ini bekerja berdasarkan sistem
program Arduino yang memerintah Buzzer
ketika suhu penggorengan telah tercapai.
waktu penggorengan serta waktu putaran
motor akan berbunyi, dan juga mengontrol
kecepatan motor spinner. Sistem program
ini  dapat melaksanakan  tugasnya
berdasarkan perintah yang kita berikan.
Untuk itu agar program sistem yang

dikembangkan dapat mempunyai




kecerdasan maka harus diberi suatu
pengetahuan dan penalaran  dari
pengetahuan yang sudah didapat dalam
menentukan kesimpulan.

Bentuk alat yang telah diperoleh
dari sebuah penelitian dan perencanaan
dengan waktu beberapa bulan perencanaan
yang dilakukan menghasilkan bentuk alat
yang diinginkan. Dengan perencanaan yang
telah dilakukan maka dibangun Kontrol
Dan Transmisi Mesin Spinner Peniris
Minyak Non Cholesterol Beserta Kontrol
Deep Fryer menggunakan sensor remote
NTC Thermistor 10, Modul AC Light

Dimmer, dan Arduino Nano.

e Perhitungan Motor
Torsi motor yang dibutuhkan dapat
dihitung dengan persamaan :
P =Daya dalam satuan HP
(Horse Power) = 0.09 HP
T  =Torsi (Nm)
N =Jumlah putaran per-menit
(RPM) = 1000 rpm
5252 = Nilai Konstanta

Maka:
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T=(5252xP): N

= (5252 x 0.09) : 1000

=0,47 Nm

Perencanaan Kecepatan Putaran
Kecepatan  putaran  yang

direncanakan ditentukan dari motor

listrik yang  digunakan  untuk

memutarkan mesin peniris minyak.

Berikut adalah sebagai berikut:

V= n.DTabung putar.nq

60 x 1000
3,14.200.1000
V=2
60 x 1000
V =10,46 m/s

Daya Rencana Motor Listrik

Daya motor listrik yang
digunakan untuk memutarkan poros
yaitu dengan mencari torsi motor listrik
dari daya 70 watt atau 0,09 HP pada
putaran 1000 rpm yaitu:

Pmotor = 2 T. n-Tmotor

1000
0,08HP= 2 X 3,14 X =2 X Tnotor

Tmotor = 2 X 3,14 X =222 X 0,09HP

Trotor = 8,373 Nm/m

Perhitungan Poros
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Menghitung momen yang terjadi pada 2. membuat Hardware (perangkat
keras) untuk pemrogaman bahasa C
poros
(Unic Code) melalui Software
Pa=fc. P (kW)

Arduino Integrated Developtment

Pa=1,2 x 0,059 kW Enviroenment (IDE).

= 0,07 KW 3. Hasil perhitungan motor spinner
sebagai berikut:

Menghitung momen puntir pada poros

D. KESIMPULAN

Berdasarkan perancangan,
realisasi dan hasil pengujian sistem
yang telah dilakukan, maka dari project
laporan akhir ini dapat disimpulkan

sebagai berikut:

1. Telah dirancang sebuah kontrol
mesin spinner peniris minyak non
cholesterol beserta kontrol suhu
deep fryer dengan mikrokontroller

Arduino Nano. Pertama kita

Daya motor
d =
Mpunir = 9,74 x 10° .= 0,09HP
ni1 .
Torsi motor
=974 x 10° 0,07 = 8,373 Nm/m
1000
Kecepatan putaran
= 68,18 kg.mm = 10,46 m/s
Menentukan tegangan geser yang di Momen yang terjadi pada poros
= 0,07 Kw
izinkan .
Momen puntir pada poros
Obp —
Ty, = —— = 68,18 kg.mm
T (SfixSfa) ’ o
Tegangan geser yang di izinkan
_ _ 658 _ 2 = 8,43 kg/mm?
Ta 60213 8,43 kg/mm g

Motor pada spinner ini hanya
menggunakan poros langsung untuk
memutar keranjang spinner, tidak
memerlukan perantara seperti pully
dan v-belt serta tidak memakan

tempat yang banyak pada gerobak.
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