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RANCANG BANGUN MAXIMUM POWER POINT TRACKING 

(MPPT) DENGAN CUK CONVERTER MENGGUNAKAN 

METODE FUZZY LOGIC BERBASIS ARDUINO PADA PLTS 
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ABSTRAK 

Di Indonesia masih menggunakan bahan bakar fosil yang 

merupakan yang merupakan sumber energi tidak terbarukan dan akan 

habis jika digunakan secara terus menerus, dan juga menyumbangkan 

polusi udara dalam jumlah banyak. Negara Indonesia memiliki sumber 

energi matahari yang berlimpah sehingga cocok untuk membangun 

PLTS (Pembangkit Listrik Tenaga Surya), akan tetapi output yang 

dihasilkan panel surya memiliki efisiensi yang rendah yang dipengaruhi 

iradiasi matahari dan suhu lingkungan. Maximum Power Point Tracking 

(MPPT) dapat membantu dan berguna, karena dapat melacak nilai MPP 

dan cuk converter dapat menstabilkan dan mengontrol keluaran dari 

panel surya. Metode yang digunakan untuk MPPT yaitu fuzzy logic. 

Fuzzy logic banyak digunakan karena memiliki parameter yang 

bervariasi sehingga dapat ditentukan tanpa akurasi dan cocok beroperasi 

pada sistem nonlinier. Penelitian ini merancang menggunakan software 

Matlab untuk melihat apakah MPPT menggunakan metode fuzzy logic 

dengan cuk converter dapat bekerja dengan baik. Efisiensi daya rata - 

rata yang dihasilkan MPPT pada simulasi mencapai 98.67%, tegangan 

dan arus yang dihasilkan mencapai 14V dan 3.5A. Pada implementasi 

alat efisiensi daya rata-rata sebesar 78.55% dan tegangan tertinggi yang 

dihasilkan 14.3V dan arus tertinggi yang dihasilkan sebesar 2A. 

 

Kata kunci: MPPT, DC-DC Converter, Cuk Converter, Fuzzy Logic, 

PLTS. 
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DESIGN OF MAXIMUM POWER POINT TRACKING (MPPT) 

WITH CUK CONVERTER USING FUZZY LOGIC METHOD 

BASED ON ARDUINO SMALL SCALE SOLAR POWER PLANT 

Olivia Vandra Dewi, Abraham Lomi, Awan Uji Krismanto 

oliviavandra@gmail.com 

ABSTRACT 

In Indonesia, they still use fossil fuels which are non-renewable 

energy sources and will run out if used continuously, and also contribute 

to air pollution in large quantities. The country of Indonesia has 

abundant sources of solar energy so it is suitable for building PLTS 

(Solar Power Plants), but output produced by solar panels has low 

efficiency which is influenced by solar irradiation and environmental 

temperature. Maximum Power Point Tracking (MPPT) can be helpful 

and useful, because it can track the MPP value and the choke converter 

can stabilize and control the output of the solar panel. The method used 

for MPPT is fuzzy logic. Fuzzy logic is widely used because it has 

various parameters so that it can be determined without accuracy and is 

suitable for operating on nonlinear systems. This study was designed 

using MATLAB software to see whether MPPT using the fuzzy logic 

method with a cuk converter can work well. The average power 

efficiency produced by MPPT in the simulation reaches 98.67%, the 

resulting voltage and current reach 14V and 3.5A. In the implementation 

of the tool, the average power efficiency is 78.55% and the highest 

voltage produced is 14.3V and the highest current is 2A. 

 

Keyword: MPPT, DC-DC Converter, Cuk Converter, Fuzzy Logic, 

Solar Power Plants.  
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