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ABSTRAK 

 

Ilham. 2022. Perencanaan Transmisi Mesin Pelumat Sambal Tradisional 

Otomatis. Laporan Tugas Akhir. Institut Teknologi Nasional Malang. Fakultas 

Teknologi Industri. Teknik Mesin Diploma Tiga. Dosen Pembimbing : Peniel 

Immanuel., ST. MT 

Transmisi Pada Mesin Pelumat Sambal Tradisional Otomatis Ini 

Merupakan Bagian Yang Sangat Penting. Tujuan Dari Perencanaan Transmisi 

Mesin Pelumat Sambal Tradisional Otomatis Ini Adalah Mengetahui Cara 

Merancang Sistem Transmisi Pada Mesin Pelumat Sambal Tradisional Otomatis, 

Menentukan Prinsip Kerja Komponen Transmisi Pada Mesin. 

Metode Yang Diterapkan Dalam Perancangan Pelumat Sambal Tradisional 

Otomatis Ini Di Awali Dengan Perancangan Konsep. Penyajian Gambar Dan 

Identifikasi Alat Dan Bahan Yang Digunakan Pada Perancangan Transmisi Mesin 

Nasi Goreng Otomatis Ini Terdiri Dari Motor, Motor Wiper, Puli, dan V-belt 

Hasil Dari Perhitungan Transmisi Mesin Pelumat Sambal Tradisional 

Otomatis Dengan Menggunakan Motor Penggerak Sebagai Penggerak Utama 

Dengan Daya Motor 0.25 HP, Pada Poros Motor Penggerak Ini Dipasang Puli 

Berdiameter 50 mm Yang Akan Mentransmisikan Daya Dari Poros Penggerak Ke 

Pelumat Dan Daya Dari Poros Penggerak Akan Diteruskan Melalui V-belt Dengan 

Puli Besar Yang Berdiameter 280 mm Yang Dipasang Pada Poros Pemutar, Mesin 

Nasi Goreng Ini Dapat Memuat Kapasitas 104.2 Rpm Dan Daya Motor 0,07536 HP  

Pengujian Yang Telah Dilakukan, Dapat Diketahui Bahwa Keseluruhan Komponen 

Transmisi Mesin Pelumat Sambal Tradisional Otomatis Ini Berfungsi Dengan Baik. 

Setelah Dilakukan Pengujian System Transmis Berfungsi Sesuai Dengan Apa Yang 

Diharapkan. 

 

Kata Kunci : Mesin Pelumat Sambal Tradisional Otomatis, Motor, Puli, Vbelt 
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ABSTRACT 

 

 Ilham. 2022. Transmission Planning of Traditional Automatic Chili 

Grinding Machine. Final report. Malang National Institute of Technology. 

Industrial Technology Faculty. Mechanical Engineering Diploma Three. 

Supervisor : Peniel Immanuel., ST. MT 

 

 Transmission In Traditional Automatic Sambal Lubricant Machine Is A 

Very Important Part. The Purpose Of Planning The Transmission Of The 

Traditional Automatic Chili Lubricating Machine Is To Know How To Design The 

Transmission System Of The Traditional Automatic Chili Lubricating Machine, To 

Determine The Working Principle Of The Transmission Components In The 

Machine. 

 

 The Method Applied In The Design Of This Automatic Traditional Chili 

Powder Beginning With Concept Design. Image Presentation And Identification Of 

Tools And Materials Used In The Design Of This Automatic Fried Rice Machine 

Transmission Consists Of Motors, Wiper Motors, Pulleys, And V-belts 

 

 The Results Of The Calculation Of The Transmission Of The Automatic 

Traditional Chili Lubricant Machine By Using The Driving Motor As The Main 

Mover With A Motor Power Of 0.25HP, The Motor Shaft Is Installed With A 50 

mm Diameter Pulley That Will Transmit Power From The Drive Shaft To The 

Lubricant And The Power From The Drive Shaft Will Be Continued Through a V-

belt with a large pulley with a diameter of 280 mm mounted on the rotating shaft, 

this fried rice machine can load a capacity of 104.2 Rpm and a motor power of 

0.07536 HP. Tests have been carried out, it can be seen that the entire transmission 

component of this automatic traditional chili pulverizer machine Works fine. After 

Testing The Transmission System Functions As Expected. 

 

Keywords : Automatic Traditional Sambal Crusher Machine, Motor, Pulley, 

Vbelt 
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