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ABSTRAK 

ANALISIS PENINGKATAN UNJUK KERJA SOLAR TRACKER 

SINGLE AXIS BERBASIS FUZZY LOGIC TYPE-2 

Muhammad Ilham Arifullah, NIM : 1812094 

Dosen Pembimbing I: Awan Uji Krismanto, ST., MT., Ph.D 

Dosen Pembimbing II: Dr. Irrine Budi Suslistiowati, ST., MT 

 

Energi matahari dapat diubah menjadi energi listrik dengan 

menggunakan alat yang bernama panel surya, energi ini termasuk 

dalam energi baru terbarukan. Panel surya biasanya hanya dipasang 

secara statis atau dipasang secara tetap tanpa mengikuti arah 

matahari. Untuk mendapat outputan yang maximal maka dibutuhkan 

kendali agar panel dapat mengikuti arah matahari, yang disebut solar 

tracker. Analisi yang akan dilakukan adalah menganalisis serapan 

daya yang dihasilkan, dengan metode fuzzy type-2 untuk mengatur 

gerakan motor. Komponen mikrokontroler berupa arduino, motor 

actuator sebagai penggerak panel surya, dan sensor LDR (Light 

Dependent Resistior) digunakan untuk membaca cahaya sinar 

matahari. Unjuk kerja solar tracker dilakukan dengan 

membandingkan hasil tangkapan panel statis. Pengambilan data 

dilakukan rentan jam 8.00 – 16.55 WIB. Hasil yang diperoleh 

menunjukan serapan daya solar tracker lebih baik dari panel statis 

yaitu 2,4779W, tengangan sebesar 1,1882V, dan arus yang dihasilkan 

solar tracker lebih stabil daripada panel statis. 

 

Kata kunci  : Solar Tracker,  Single Axis, Fuzzy type-2. 

  



 
 

 
 

ABSTRACT 

ANALYSIS OF PERFORMANCE IMPROVEMENT 

OF SINGLE AXIS SOLAR TRACKER BASED ON 

FUZZY LOGIC TYPE-2 

 
Muhammad Ilham Arifullah, NIM : 1812094 

Supervisor I: Awan Uji Krismanto, ST., MT., Ph.D 

Supervisor II: Dr. Irrine Budi Suslistiowati, ST., MT 

 

Solar energy can be converted into electrical energy by using a 

device called a solar panel, This energy is included in the new 

renewable energy. Solar panels are usually only installed statically or 

permanently installed without following the direction of the sun. To 

get maximum output, control is needed so that the panel can follow 

the direction of the sun, called solar tracker. The analysis that will be 

carried out is to analyze the resulting power absorption, using the 

fuzzy type-2 method to regulate motor movement. Microcontroller 

components in the form of Arduino, actuator motor as a driver of 

solar panels, and LDR sensor (Light Dependent Resistor) are used to 

read sunlight. The performance of the solar tracker is done by 

comparing the catches of the static panels. Data collection is carried 

out at 8.00 – 16.55 WIB. The results obtained show that the solar 

tracker's power absorption is better than the static panel, which is 

2.4779W, the voltage is 1.1882V, and the current generated by the 

solar tracker is more stable than the static panel. 

 

Keyword : Solar Tracker,  Single Axis, Fuzzy type-2. 
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