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ABSTRAK 

Guppy (Poecilia reticulata) merupakan salah satu spesies ikan yang 
memiliki fisik kecil dan warnanya yang cantik. Budidaya ikan guppy 
merupakan salah satu alternatif usaha dalam bidang perikanan terutama 
dalam sektor ikan hias. Meski ikan guppy mudah untuk dibudidayakan, 
terkadang kesibukan membuat lupa bahkan tidak sempat untuk 
memperhatikan pemeliharaannya, baik pemberian pakan maupun 
menjaga kualitas air. Dari permasalahan tersebut penulis merancang alat 
monitoring dan kendali kadar air berdasarkan parameter: suhu, pH, dan 
TDS (Total Dissolved Solid), serta kontrol pakan yang terjadwal pada 
budidaya ikan guppy dengan media akuarium. Untuk memberikan 
informasi terkait kondisi air sistem dapat ditampilkan pada lcd oled 
SSD1306 serta dapat diakses dimana saja melalui jaringan internet 
menggunakan aplikasi Blynk. Sehingga dari penelitian tersebut 
didapatkan hasil pengujian nilai error sensor keseluruhan yang 
dibandingkan dengan alat ukur sebesar < 5%, mikrokontroller ESP32 
dapat melakukan perintah pengaturan suhu air diantara 28 - 30 °C, 
mempertahankan nilai pH air < 7,5 dan TDS < 900ppm, serta pemberian 
pakan terjadwal sebanyak tiga kali sehari dan sistem yang dikendalikan 
mikrokontroller ESP32 dapat terkoneksi pada satu projeck Blynk dengan 
kode token yang sama. 

Katakunci :  Guppy, Akuarium, ESP32, Blynk. 
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ABSTRACT 

Guppy (Poecilia reticulata) is a fish species that has a small physique and 
a beautiful color. Guppy fish farming is an alternative business in the field 
of fisheries, especially in the ornamental fish sector. Although guppies are 
easy to cultivate, sometimes busyness makes you forget and don't even 
have time to pay attention to their maintenance, both feeding and 
maintaining water quality. From these problems the authors designed a 
monitoring and control tool for water content based on parameters: 
temperature, pH, and TDS (Total Dissolved Solid), as well as scheduled 
feed control in guppy fish culture with aquarium media. To provide 
information regarding the condition of the system water, it can be 
displayed on the SSD1306 oled LCD and can be accessed anywhere via 
the internet using the Blynk application. So from this study, the results of 
testing the overall sensor error value were compared with measuring 
instruments of < 5%, the ESP32 microcontroller could command water 
temperature settings between 28 - 30 °C, maintain water pH values < 7.5 
and TDS < 900ppm, and scheduled feeding three times a day and the 
system controlled by the ESP32 microcontroller can be connected to one 
Blynk project with the same token code. 

Keywords :  Guppies, Aquarium, ESP32, Blynk. 
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