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ABSTRAK

RANCANG BANGUN ALAT BANTU BACA TUNANETRA
DENGAN SARUNG TANGAN CERDAS BERBASIS
RASPBERRY PI

Marhara Andytia Silaban, NIM: 1812035
Dosen Pembimbing I: Dr. F. Yudi Limpraptono, S.T., M.T.
Dosen Pembimbing II: Irmalia Suryani Faradisa, ST., M.T.

Alat bantu baca ini merupakan sebuah alat yang dirancang dengan
tujuan membantu penyandang tunanetra untuk dapat membaca buku
konvensional dengan mengubah gambar menjadi output audio berupa
ucapan. yang mana dapat membantu penyandang tunanetra untuk
mendapatkan informasi yang lebih luas dikarenakan buku braille yaitu
buku khusus penyandang tunanetra sangat terbatas di perpustakaan dan di
toko buku. komponen utama alat ini meliputi hadware dan software yaitu
sensor HC-SR04, kamera, opencv, OCR (pengubah gambar menjadi
teks), TTS (pengubah teks menjadi bentuk suara). Sistem ini terdiri dari
setting penyesuaian jarak tangkap kamera (HC-SR04 dengan output
suara), kamera yang berkerja sama dengan Proses Pendeteksi Objek
Empat Sisi untuk mengolah dan mengambil gambar terbaik, OCR sebagai
pengolah gambar menjadi bentuk string atau teks, TTS sebagai pengolah
teks menjadi audio.

Kata kunci: Tunanetra, Buku Konvensional, Audio, Raspberry pi, Sensor
HC-SR04, OpenCV, OCR, TTS.
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