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1.1 Latar Belakang

Komunikasi memiliki peranan penting bagi manusia dalam
banyak hal. Banyak sekali kegiatan yang selalu menggunakan sistem
komunikasi pada saat ini misalnya dalam hal kemiliteran dapat
mengirimkan suatu pesan penting yang ditransmisikan melalui system
komunikasi tanpa harus bolak balik ke tempat yang dituju tersebut [1].
Penyebaran dan kelancaran data pada saat pengiriman merupakan
factor yang mempengaruhi pada proses komunikasi. Akan tetapi pada
saat pengiriman tersebut sering terjadi error dikarenakan adanya noise
(kebisingan) pada media transmisi data. Banyak faktor yang
menyebabkan seringnya terjadi error atau Kkesalahan diantaranya
gangguan cuaca, tida stabilnya tegangan listrik, dan lain-lain [2]. Oleh
karena itu diperlukan bit parity untuk mendeteksi kesalahan apa yang
terjadi dalam proses transmisi data tersebut. Bit parity merupakan
bilangan biner yang ditambah kan agar jumlah bit yang dikirimkan
setiap karakter mempunyai angka satu yang selalu genap atau ganijil
sesuai varian metode yang digunakan. Terdapat dua varian metode
dalam bit parity yakni odd parity bit dan even parity bit. Parity sendiri
memiliki keuntungan yakni hanya menggunakan satu bit saja dan juga
membutuhkan satu gerbang XOR untuk generatenya [3].

Pada penelitian sebelumnya telah dilakukan oleh [1] tentang
menganalisis jarak jangkauan Chip LoRa Rfm 95/96 pada frekuensi
920 MHz dan SF7 pada area urban menggunakan parameter RSSI dan
packet loss. Sehingga penelitian tersebut menghasilkan jarak
jangkauan LoRa maksimum 2 km dan untuk parameternya apabila
jarak jangkauannya lebih jauhh maka RSSI mengalami penurunan dan
packet loss akan terus meningkat. Kemudian terdapat juga penelitian
dari [4] tentang menganalisis kinerja teknologi LoRa dalam
komunikasi jarak jauh berbasis Arduino. Ada juga penelitian dari [5]
membahas tentang deteksi dan koreksi multi bit error dengan Partition
Hamming Code.
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Dengan adanya permasalahan tersebut, muncul lah sebuah ide
untuk menganalisis parity dalam komunikasi LoRa dengan metode
even parity bits berbasis Arduino. Pembahasan ini bertujuan untuk
menganalisis parity bits dalam komunikasi antar LoRa dimana salah
satu LoRa sebagai transmitter dan satunya lagi sebagai reciver. Untuk
jarak jangkauan pada saat komunikasi antar LoRa penulis
menggunakan 3 jarak jangkauan yakni dekat dengan jarak 70 meter,
sedang dengan jarak 170 meter, dan jauh dengan jarak 200 meter.
Penulis juga menggunakan beberapa skenario dalam pengiriman data
yakni dengan area terbuka, area yang dikelilingi bangunan, dan area
dalam bangunan. Dikarenakan pada penelitian ini penulis
menggunakan skenario jarak yang berbeda beda dan juga area yang
beragam maka penulis juga menganalisis apakah kecepatan transfer
data juga berpengaruh terjadinya error dalam proses pengiriman data
tersebut.

Rumusan Masalah

Berdasarkan paparan latar belakang di atas, maka dapat disusun
rumusan masalah analisis parity dalam komunikasi lora dengan
metode even parity bits berbasis arduino, sebagai berikut:

1. Bagaimana merancang komunikasi LoRa berbasis Arduino
agar dapat mengirim data satu sama lain?

2. Bagaimana cara kerja parity agar dapat mendeteksi error pada
komunikasi LoRa?

Sehubungan dengan rumusan masalah tersebut maka skripsi ini
diberi judul :

Tujuan

Tujuan penelitian ini adalah menganalisis parity dalam komunikasi
LoRa dengan berbagai jarak jangkauan yang sudah ditentukan
menggunakan metode Even Parity Bits, sehingga dapat diketahui jarak
jangkauan yang paling jauh atau yang paling dekat lah yang sering
terjadinya error.



1.4 Batasan Masalah
Agar pembahasan tidak menyimpang dari tujuan dalam
penyusunan skripsi ini, maka penulis memberi batasan sebagai
berikut:

1. Perangkat keras yang digunakan antara lain LoRa SX1278
433MHz dan Arduino UNO.

2. Metode parity yang digunakan yakni Even Parity Bits.

3. Untuk jarak jangkauan pada waktu penelitian menggunakan 3
yakni jarak jangkauan dekat dengan jarak 70 meter, sedang
dengan jarak 170 meter, dan jauh dengan jarak 200 meter.

4. Area yang digunakan pada saat penelitian yakni area terbuka,
area yang dikelilingi bangunan, dan area dalam bangunan.

1.5 Sistimatika Penulisan
Sistematika dalam penyusunan skripsi ini disusun menjadi
beberapa bab dan di uraikan dengan pembahasan sesuai daftar isi.
Sistematika penyusunannya adalah sebagai berikut :

BABI1 : PENDAHULUAN

Pada bab ini berisi tentang latar belakang, rumusan masalah, batasan
masalah, tujuan dan manfaat penelitian, dan sistematika penulisan
penulisan skripsi.

BAB Il : LANDASAN TEORI

Pada bab ini berisi penjelasan seputar teori tentang sistem komunikasi,
Parity Bits, Metode even parity bits, Metode Odd Parity Bits
mikrokontroler, Arduino UNO, LoRa SX1278, Arduino IDE.

BAB IIl : METODE PENELITIAN

Pada bab ini menjelaskan tentang perencanaan dan pembuatan skripsi
yang berisi tentang Pengumpulan data referensi yang digunakan sesuai
penelitian ini, Skenario alat pengujian, proses transmisi data, proses
mendeteksi error, Skenario pengujian yang dilakukan mulai awal
sampai akhir.



BAB IV : ANALISIS HASIL UJI SISTEM

Bab ini berisi tentang hasil dari setiap percobaan pada ketiga area
dengan beberapa jarak yang ditentukan sebelumnya, perbandingan
setiap hasil dari percobaan, analisis hasil keseluruhan dari semua
percobaan.

BABV : KIMPULAN & SARAN

Bab ini berisi tentang kesimpulan dari masing masing percobaan dan
perbandingan keseluruhan dari hasil yang diuji, serta saran-saran guna
menyempurnakan dan mengembangkan penelitian ini lebih lanjut.
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