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RANCANG BANGUN SOLAR TRACKER DUAL 

AXIS MENGGUNAKAN METODE ARTIFICIAL 

NEURAL NETWORK 

 
Muklis Ariski, Abrahan Lomi, Awan Uji Krismanto 

muklisariski25@gmail.com 

 

ABSTRAK 

 
Pembangkit Listrik Tenaga Surya (PLTS) merupakan sumber energi 

terbarukan yang ramah lingkungan dan memanfaatkan sinar matahari 

sebagai sumber energi listrik Energi Surya dapat dimanfaatkan dengan 

mengubah energi listrik menggunakan panel surya. Pemanfaatan energi 

yang belum optimal dikarenakan posisi panel surya tidak tegak lurus 

dengan sinar matahari. Maka dari itu untuk memaksimalkan sinar 

matahari diperlukan sistem solar tracker agar sel surya dapat bergerak 

secara otomatis mengikuti arah pergerakan cahaya matahari agar energi 

listrik yang dihasilkan lebih optimal. Penelitian ini menggunakan metode 

artificial neural network. Dimana artificial neural network di fungsikan 

untuk memprediksi sudut atau arah dari matahari dan mempelajari pola 

pergerakan dari matahari. Sensor light dependent resistor sebagai 

pendeteksi sekaligus input dari neuron artificial neural network. 

Kemudian output dari program tersebut akan menggerakan motor 

aktuator linear sehingga panel surya dapat mengikuti arah pergerakan 

matahari. 

 

Kata Kunci : Solar Tracker, Dual Axis, Artificial Neural Network 
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ABSTRCT 

 
Solar Power Plant  is a renewable energy source that is 

environmentally friendly and utilizes sunlight as a source of electrical 

energy. Solar energy can be utilized by converting electrical energy using 

solar panels. Energy utilization is not optimal because the position of the 

solar panels is not perpendicular to the sun's rays. Therefore, to maximize 

sunlight, a solar tracker system is needed so that solar cells can move 

automatically following the direction of movement of sunlight so that the 

electrical energy produced is more optimal. This research uses an artificial 

neural network method. Where the artificial neural network is used to 

predict the angle or direction of the sun and study the movement patterns 

of the sun. Sensor light-dependent resistor as a detector as well as input 

from artificial neural network neurons. Then the output of the program 

will drive a linear actuator motor so that the solar panel can follow the 

direction of the sun's movement.Kata Kunci : Solar Tracker, Dual Axis, 

Artificial Neural Network. 
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