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ABSTRAK

RANCANG BANGUN DAN ANALISA UNJUK KERJA SOLAR
TRACKER SINGLE AXIS DENGAN METODE NEURO FUZZY

Avries Sowandhana, NIM 1812071
Dosen Pembimbing I: Awan Uji Krismanto, ST., MT.,Ph.D.
Dosen Pembimbing I1: Dr. Irrine Budi Slistiawati, ST., MT.

Penggunaan PV yang dipasang secara statis kurang maksimal untuk
penyerapan sinar matahari yang bergerak dari Timur ke Barat, maka
diperlukan suata alat sebagai sistem kendali untuk mendapatkan
penyerapan sinar matahari secara maksimal yaitu dengan merancang
sistem solar tracker single axis dengan menggunakan metode
Adaptive Neuro Fuzzy Inference System dan dilengkapi sensor LDR.
ANFIS adalah gabungan dari dua sistem vyaitu sistem logika fuzzy
dan jaringan saraf tiruan (JST). Logika fuzzy memiliki kelebihan
dalam memodelkan aspek kualitatif dari pengetahuan manusia dan
proses pengambilan keputusan dengan menerapkan basis aturan
(rule). JST memiliki kelebihan mengenali pola belajar dan berlatih
dalam menyelesaikan suatu permasalahan tanpa pemodelan
matematik. Serta dapat bekerja berdasarkan data historis yang
dimasukkan kepadanya dan dapat melakukan prediksi kejadian yang
akan datang berdasarkan data-data tersebut sehingga ANFIS
memiliki kemampuan keduanya. Dari pengujian yang telah
dilakukan pada pukul 08.00 WIB - 17.00 WIB didapatkan total daya
oleh solar tracker dengan Neuro Fuzzy yaitu sebesar 16880,46 W dan
rata-rata 31.37 W, total tegangan 9442,41 V dan rata-rata 17.55 V
dan total arus sebesar 948,34 A dan rata-rata sebesar 1.76 A, dengan
metode Fuzzy didapatkan total daya sebesar 14590,39 W dan rata-
rata sebesar 27.37 W, total tegangan sebesar 9225,27 V dan rata-rata
sebesar 17.14 V dan total arus sebesar 840,96 A dan rata-rata sebesar
1.56 A. Maka dari itu kedua metode tersebut memiliki selisih sedikit
perbedaan hasil yang diperoleh namun hal ini dikarenakan kedua
metode tersebut sama-sama mengikuti arah pergerakan matahari.

Kata kunci : Tracker System Single Axis, Adaptive Neuro Fuzzy
Inference System, Sensor LDR (Light Dependent Resistor)



ABSTRACT

DESIGN AND PERFOMANCE ANALYSIS OF
SINGLE AXIS SOLAR TRACKER USING NEURO
FUZZY METHOD

Aries Sowandhana, NIM 1812071
Supervisor I: Awan Uji Krismanto, ST, MT.,Ph.D.
Supervisor I1: Dr. Irrine Budi Sulistiawati, ST., MT.

The use of PV that is installed statically is not optimal for absorption of
sunlight that moves from East to West, so a tool is needed as a control
system to get maximum absorption of sunlight, namely by designing a
single axis solar tracker system using the Adaptive Neuro Fuzzy Inference
System and equipped with an LDR sensor. ANFIS is a combination of
two systems, namely fuzzy logic system and artificial neural network
(ANN). Fuzzy logic has advantages in modeling qualitative aspects of
human knowledge and decision-making processes by applying a rule
base. ANN has the advantage of recognizing learning patterns and
practicing in solving a problem without mathematical modeling. And can
work based on historical data entered into it and can predict future events
based on these data so that ANFIS has the ability to both. From the tests
that have been carried out at 08.00 WIB - 17.00 WIB, the total power by
the solar tracker with Neuro Fuzzy is 16880.46 W and an average of 31.37
W, the total voltage is 9442.41 V and the average is 17.55 V and the total
current is equal to 948.34 A and an average of 1.76 A, with the Fuzzy
method obtained a total power of 14590.39 W and an average of 27.37
W, a total voltage of 9225.27 V and an average of 17.14 V and a total
current of 840 .96 A and an average of 1.56 A. Therefore, the two methods
have a slight difference in the results obtained, but this is because both
methods follow the direction of the sun's movement.

Keyword : Tracker System Single Axis, Adaptive Neuro Fuzzy Inference
Syste, Sensor LDR (Light Dependent Resistor)
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