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ABSTRAK 

Prototipe Mobil listrik kampus ITN Malang memanfaatkan tenaga surya sebagai sarana 

pengecasan pada batreinya. Project ini merupakan inovasi baru dimana Brushless Direct Current 

(BLDC) Controller berfungsi sebagai motor starter untuk menyalakan Generator Mesin Penggerak 

yang nantinya digunakan sebagai Portable Charger baterai mobil listrik tersebut. Pada project ini di 

gunakan dioda bridge rectifier 3 Phasa 50 Ampere 1200 Volt, modul step up 1200 Watt DC dan 

Capasitor 10.000 PicoFarad 50 Ampere. Dioda bridge rectifier berguna untuk mengubah tegangan 

AC menjadi tegangan DC yang disambungkan ke modul step up 1200 Watt DC. Pengujian di 

lakukan dengan mengukur arus starting pada Generator  Mesin Bensin yang tersambung dengan 

BLDC Controller,  mengukur putaran RPM pada Magnet dan Spull ACG Starter ketika Generator 

sudah menyala. Project ini di harapkan dapat berhasil menjadi alat charger darurat pada baterai mobil 

listrik disaat tidak ada tenaga panas surya dan sedang  jauh dari stasiun pengisian, generator ini bisa 

dimanfaatkan untuk pengecasan dengan baik. Dengan memanfaatkan dari dua sumber yaitu tenaga 

surya dan Generator Mesin Bensin , Mobil Listrik kampus ITN Malang baru bisa dikatakan 

kendaraan Hybrid. Project ini juga bertujuan menyempurkanakan dan meningkatkan lagi kualitas 

Mobil Listrik kampus ITN Malang sebagai kendaraan Hybrid. 

 

Kata kunci : Mobil Listrik, Motor Brushless Direct Current (BLDC), Portable Charger, Motor 

Starter, Generator mesin Penggerak. 
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