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ABSTRAK 
 

PERANCANGAN SINGLE AXIS SOLAR TRACKER 

MENGGUNAKAN KENDALI LOGIKA FUZZY TIPE- 

2 UNTUK MENINGKATKAN PEROLEHAN ENERGI 

LISTRIK PANEL SURYA POLIKRISTALIN 100 WP 

 
CATUR REDI RAMADHAN, NIM : 1812023 

Dosen Pembimbing I : Dr. Irrine Budi Sulistiawati, ST., MT 

Dosen Pembimbing II : Ir. Ni Putu Agustini, MT 

Salah satu cara untuk meningkatkan daya keluaran panel surya 

adalah dengan menambahkan sistem single axis solar tracker yang 

bekerja dengan cara menggerakan dan mengikuti pergerakan matahari 

dari timur ke barat dengan posisi selalu tegak lurus dengan matahari. 

Komponen pembentuk sistem single axis solar tracker terdiri dari sensor, 

papan mikrokontroler, motor DC aktuator linear, dan panel surya. 

Single axis solar tracker menggunakan sensor LDR yang berfungsi 

untuk mendeteksi arah datang sinar matahari. sensor LDR berjumlah 

dua buah untuk mendeteksi kuat pencahayaan sinar matahari di timur 

dan di barat. Skripsi ini menggunakan sistem kendali logika fuzzy tipe-2 

untuk metode pengambilan keputusan pada papan mikrokontroler. Dari 

pengujian diperoleh hasil Energi listrik yang di hasilkan oleh sistem 

single axis solar tracker dengan kendali logika fuzzy tipe-2 adalah 

sebesar 225,3394 Wh dan dapat meningkatkan perolehan energi listrik 

sebesar 4,11% yang semula menggunakan kendali logika fuzzy tipe-1. 

 
 

Kata kunci : Single Axis Solar Tracker, Sistem Kendali, Logika Fuzzy 

tipe-2. 



 

ABSTRACT 

 
DESIGN OF SINGLE AXIS SOLAR TRACKER USING 

TYPE-2 FUZZY LOGIC CONTROL TO INCREASE 

ELECTRICITY GAINS OF 100 WP POLYCRYSTAL 

SOLAR PANELS 

 

CATUR REDI RAMADHAN, NIM : 1812023 

Supervisor I : Dr. Irrine Budi Sulistiawati, ST., MT 

Supervisor II: Ir. Ni Putu Agustini, MT 

 

One way to increase the output power of solar panels is to add a single 

axis solar tracker system that works by moving and following the 

movement of the sun from east to west with a position that is always 

perpendicular to the sun. The components that make up the single axis 

solar tracker consist of sensors, microcontroller boards, linear actuator 

DC motors, and solar panels. The single axis solar tracker uses an LDR 

sensor which functions to detect the direction of the sun's rays. There are 

two LDR sensors to detect strong sunlight in the east and west. This thesis 

uses a type-2 fuzzy logic control system for the decision-making method 

on the microcontroller board. From the test, it is obtained that the 

electrical energy generated by the single axis solar tracker with type-2 

fuzzy logic control is 225.3394 Wh and can increase the acquisition of 

electrical energy by 4.11% which originally used type-1 fuzzy logic 

control. 

 

 

 
Keywords: Single Axis Solar Tracker, Control System, Type-2 Fuzzy 

Logic. 
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