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1 Abstrak
Indonesia adalah negara terpadat keempatgdlmia. Sebagai negn berkembang yang relatif padat penduduknya, penduduknya memiliki
kebutuhan mobilitas yang tinggi akan pekerjaan dan tuntutan aktivitas sehari-hari. Transportasi darat merupakan salah satu sarana
penunjang aktivitas masyarakat sehari-hari. Kendaraan sebagai alat transportasi sudah menjadi salah satu kebutuhan manusia untuk
melakukan aktivitas sehari-hari. Akan tetapi, semak'unesar kebutuhan akan alat transportasi maka semakin banyak juga kejahatan yang
dilakukan di dalam kendaraan, termasuk penccurian kendaraan. Penelitian ini menggunakan metodologi penelitian kualitatif berd asarkan
konsep ilmiah, observasi sebagai teknik pengumpulan data, dan white-box testing sebagai teknik pengujian, dengan fokus menmsilkan
fungsi input-output yang memenuhi spesifikasi yang dibutuhkan. Aku disini. Metode desain yang digunakan adalah prototyping. Hasil dari
penelitian ini adalah alat yang membantu pengguna mencari dan menemukan lokasii kendaraan secara real-time di web. Setelah menguji
t ini, disimpulkan bahwa semua fitur yang diharapkan berfungsi sesuai harapan.

Kata kunci: Monitoring, Kendaraan, Long Range, Arduino.

Abstract

Indonesia is the fourth most populous country in the world. As a relatively densely populated developing country, the population has a high
mobility need for work and the demands of daily activities. Land transportation is one of the means of supporting people's daily activities.
Vehicles as a means of transportation have become one of the human needs to carry out daily activities. However, the greater the need for
means of transportation, the more crimes are committed in vehicles, including vehicle thefi. This study uses a qualitative research methodology
based on scientific concepts, observation as a data collection technigue, and white-box testing as a testing teclmie, with a focus on producing
input-output functions that meet the required specifications. I'm here. The design method used is prototyping. The result of this research is a
tool that helps users search and locate vehicles in real-time on the web. After testing this tool, it was concluded that all expected features work
as expected.

Keywords: Monitoring , Vehicle, Long Range (LoRa), Arduino Uno.

I. PENDAHULUAN

Pencurian kendaraan sering terjadi saat ini
dan  pemilik kendaraan  khawatir  dengan
kendaraannya. Untuk  mencegah  pencurian
kendaraan, kami telah memasang perangkat alarm di
dalam kendaraan dan mengambil tindakan untuk
membunyikan alarm jika terjadi pencurian. Namun,

keamanan ini bersifat sementara. Alarm ini dianggap
keamanan kendaraan yang buruk karena jika pencuri
mampu membobol alarm keamanan dan mengambil
kendali kendaraan, mereka akan berhasil mencuri
kendaraan tersebut. Oleh karena itu, feamanan
kendaraan dapat ditingkatkan. Memantau kendaraan




dari jarak jauh secara real time, menyediakan sistem
untuk memantau kendaraan dari jarak jauh, dan
memberikan ketenangan pikiran pada pemilik
kendaraan. Sistem tersebut merupakan sistem yang
menggunakan teknologjfkomunikasi nirkabel, salah
satunya adalah LoRa (Long range). LoRa (Long
range) adalah system yang dapat menghasilkan
nilai-nilai frekuensi stabil yang bisa mendapatkan
posisi suatu objek.

II. LANDASAN TEORI

Lo Ra (Long Range) adalah proses memodifikasi
gelombang periodik tertentu upaya menciptakan
sinyal yang dapat membawa informasi tersebut.
Gelombang periodik merupakan gerak gelombang
yang berurut atau teratur. Pergantian gelombang
ini teratur dan berulang, dan muncul secara
bertahap sebagai turbulensi atau osilasi longgar

Proses berubahnya gelombang periodik disebut
modulasi. Modulasi yang dibuat dengan Lo-ra
membolehkan modulasi FM. Skema modulasi ini
memungkinkan informasi frekuensi rendah dibawa
pada pembawa. Pemrosesan inti (modulasi)
menghasilkan gelombang frekuensi yang stabil.

III. HASIL DAN PEMBAHASAN

Proses  pengamanan  mobil  listrik  ini
menggunakan LoRa Ra-02 SX1278 dan Arduino
Uno untuk mengirim dan menerima pesan. Proses
pertama sistem memastikan bahwa pemancar
mengirimkan pesan pada 433MHz-nya. Ketika
frekuensi penerima mencapai 433MHz, sistem mulai
menerima data dalam bentuk paket. Frekuensi dapat
diubah dari 433MHz ke 525MHz selama frekuensi
pemancar dan penerima cocok. Jika tidak, sistem
akan menampilkan pesan "Gagal memulai LoRa".

Gambar 1.Skema Rangkaian

1. Konstruksi Komponen Alat

Rancang sistem manajemen energi listrik
untuk memastikan keamanan kendaraan listrik
Anda. Sistem kelistrikan ini memiliki beberapa
komponen seperti Lora, Arduino Nano, relay,
relay, dll seperti terlihat pada gambar di atas.
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Gambar 2. Diagram Blok Sistem




IV. PENGUJIAN ALAT

Uji  performansi pengaman  dengan
menggunakan Arduino nano dan LoRa untuk
mengirim dan menerima program yang dikirim.
Bekerja untuk sistem pengamanan pada jarak yang
sudah di atur dan dalam kurang dari 30 detik akan
mematikan engine.

Alat yang digunakan dalam pengujian kali ini
adalah Arduino Nano, LoRa, Relay, Battery seperti
di bawah ni.

Tabel 1. Pengujian Jarak Pada LoRa

No Jarak (M) RSS! (dbm) |
1 1 -50
2 5 -50
3 10 -80
4 15 -5
5 20 -120

Pada tabel diatas program di atur RSSI kurang dari
-80 dbm , program mulai mengatur sampai 30 detik,
jika dalam 30 detik tidak ada penambahan RSSI
atau menerima data dari transmitter maka relay mati
dan kunci kontak kendaraan terputus.
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Gambarl . Pengirim dan Penerima
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Gambar 2. Pengirim dan Penerima

1. Gambar Alat Trasnmitter dan Reciever




V. KESIMPULAN DAN SARAN

Setelah selesai melakukan perancangan .dan
pembuatan  sistem, melalui tahapan-tahapan
pengujian dan analisis maka dapat ditarik
kesimpulan sebagai berikut:

1. Relay ketika jarak kurang dari 10 m dan akan
mati 30 detik bila jarak lebih dari jarak yang
di tenukan.

2. Pengaman akan aktif Ketika kunci jauh dari
mobil listrik.

3. Menggunakan wirless yang lebih pendek
jangkauannya karena memakai LoRa adalah
suatu pemborosan

4. Hindari mengaktifkan alat tanpa antena,
karena dapat menyebabkan lemahnya
transmitter.
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