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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN ALAT PENETAS TELUR AYAM ARAB 

BERBASIS MIKRO 
 

Jumadil Awal,  Dr. Eng. I Komang Somawirata, ST., MT  

Sotyohadi, ST,MT 

 Program Studi Teknik Elektronika, Fakultas Teknik Industri, Institut 

Teknologi Nasional Malang  

ajumadil771@gmail.com, sotyohadi@lecturer.itn.ac.id 

 

Abstrak - Ayam Arab adalah slah satu jenis ayam petelur yang 

memiliki prospek pasar yang baik unuk di kembangkan di Indonesia 

karena produksi telurnya relatif tinggi mencapai sekitar 190 – 250 butir 

perekor / tahun. Namun di balik keunggulan tersebut masalah utama 

yang dihadapi peternak ayam Arab adalah keterbatasan bibit sedangkan, 

sedangkan kebutuhan akan telur semakin meningkat. Oleh sebab itu di 

perlukan produksi bibit secara mandiri dengan memanfaatkan alat 

penetas telur konvensional sehingga dapat meningkatkan produksi bibit 

dan bisa memenuhi kebutuhan konsumen. 

Untuk menyelesaikan permasalahan bibit ayam Arab maka penulis 

membuata alat “rancang bangun alat penetas telur ayam Arab dengan 

pengendali mikro” pengembangan dari mesin tetas konvensional yang 

memanfaatkan beberapa sensor seperti sensor suara KY037, sensor suhu 

dan kelembaan DHT11, arduino R3, motor Stepper 28BYB, mist maker 

dan beberapa komponen lainya untuk pengendalian secara otomatis. 

Pengujian alat di lakukan secara bertahap mulai dari suhu dan 

kelembapan, rak geser, sensor suara dan pengujian seluruh elmen  

pendukung alat  lainya sampai alat di  bisa di jalankan secara otomtis. 

Hasil dari pengujian alat tersebut tidak jauh berbeda dengan mesin 

penetas telur konvensional hanya saja memiliki sistem pengendalian 

yang berbeda, untuk suhu dan kelembapan memiliki selisih yang sedikit 

antara 3%-5% di karenakan perbedaan kandungan fosfor pada cangkang 

telur ayam Arab  dengan telur Ayam kampung sehingga dari hasil 

percobaan di atas dapat di tarik kesimpulan bahwa untuk penetasan telur 

ayam Arab  

dan Ayam kampung Tidak Jauh berbeda dan telur ayam Arab juga bisa 

di tetaskan bersama dengan telur ayam arab di karenakan memiliki 

selisih yang sangat minim. 

Kata kunci – Ayam, Mesin penetas telur 
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ABSTRACT 

 

RANCANG BANGUN ALAT PENETAS TELUR DENGAN 

PENGENDALI MIKRO 
 

Jumadil Awal, Dr. Eng. I Komang Somawirata, ST., MT, 

Sotyohadi, ST., MT. 
 

Electronic Engineering Study Program, Faculty of Industrial 

Engineering, Malang National Institute of Technology  
ajumadil771@gmail.com, sotyohadi@lecturer.itn.ac.id 

 

Abstract - Arabic chicken is a type of laying hens that has good 

market prospects to be developed in Indonesia because the egg 

production is relatively high, reaching around 190-250 eggs per 

head/year. But behind these advantages, the main problem faced by 

Arab chicken farmers is the limited number of seeds, while the need for 

eggs is increasing. Therefore, it is necessary to produce seeds 

independently by utilizing conventional egg incubators so that they can 

increase seed production and can meet consumer needs. 

To solve the problem of Arabic chicken seeds, the author makes a 

tool "design of an Arabic chicken egg incubator with micro controller" 

the development of a conventional incubator that utilizes several sensors 

such as KY037 sound sensor, DHT11 temperature and humidity sensor, 

Arduino R3, 28BYB Stepper motor, mist maker and several other 

components for automatic control. 

Tool testing is carried out in stages starting from temperature and 

humidity, sliding shelves, sound sensors and testing all other supporting 

elements of the tool until the tool can be run automatically. The results 

of testing these tools are not much different from conventional egg 

incubators, only they have a different control system, for temperature 

and humidity there is a slight difference between 3%-5% due to the 

difference in phosphorus content in Arabic chicken egg shells with free-

range chicken eggs. From the results of the experiments above, it can be 

concluded that for hatching Arab chicken eggs, 

and native chickens are not much different and Arabic chicken eggs can 

also be incubated together with Arabic chicken eggs because they have 

a very minimal difference. 
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